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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania techniczne dotyczgce wyko-
nania i odbioru robét budowlanych ,adaptacja pomieszczen 02 i 011 w budynku przy ul. Gdanskiej
118". Roboty bedg realizowane w ramach tematu BZM2701.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument inwestorski niezbedny przy realizaciji
i odbiorze rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na
celu adaptacje dwéch pomieszczen dziewiarni pod potrzeby zaktadu BZM.

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5. Ogoélne wymagania dotycz gce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé¢ materiatdw i wykonywanych rob6t oraz
za zgodno$¢ z przyjetg technologig i projektem adaptacji pomieszczen, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5.1. Wymogi formalne.

Wykonanie robét zwigzanych z robotami adaptacyjnymi winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu ma-
jacemu wiasciwe doswiadczenie w realizacji tego typu robdt i gwarantujgcemu wiasciwg jakosé
wykonania.

Przy wykonywaniu prac budowlach nalezy przestrzegaé przepisow BHP i przeciwpozarowych
obowigzujgcych w budownictwie oraz na terenie nieruchomosci Instytutu Widkiennictwa.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do rob6t wykonawcy oraz nadzér techniczny powinni sie doktadnie zazna-
jomi¢ z caloscig przyjetej do wykonania technologii robét, w tym takze z pozostatymi odrebnymi
czesciami dokumentacji adaptacyjnej, dotyczy to zwtaszcza projektu organizacji rob6t oraz zatwier-
dzonego harmonogramu prac. Wszelkie ewentualne niejasno$ci nalezy wyjasni¢ przed przystgpie-
niem do robét.

2. Materialy

2.1. materiaty $cienne:
» bloczki, cegla, ptyta GK, stelaz pod ptyty GK

2.2 materialy wyko nAczeniowe
» plytki Scienne, gres, gips szpachlowy, farby emulsyjne, parapety

2.3. stolarka otworowa
e wrota dwuskrzydtowe w wykonaniu ,cieptym” z drzwiamejsciowymi w jednym skrzydle,
e okno zespolone,
e drzwi wewretrzne dwuskrzydtowe,
e drzwi wewretrzne péttora skrzydta
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3. Sprzet

3.1. Sprz et do wykonania rob6t
Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu ogolnie przyjetego i stosowanego w
budownictwie.

4. Transport i magazynowanie materiatow
4.1.Transport.

Materiaty budowlane powinny by¢ dostarczone na teren posesji samochodami o $rednim tonazu z
uwagi na ograniczong szerokos$¢ wjazdu i brak mozliwosci manewrowania.

4.2 .Magazynowanie.

Magazynowanie materiatéw jest mozliwe, z uwagi na ich niewielkg ilos¢, w adaptowanym po-
mieszczeniu 02.

5. Wykonywanie robot
5.1.Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, oraz opis technologii w jakiej bedg wykonywane roboty.

5.2. Wykonywanie robot.
5.2.1. roboty rozbiérkowe

 skucie podtogi w pomieszczeniu 011

» skucie ptytek sciennych w pom. 011

* wykucie z muru drzwi zewnetrznych do pomieszczenia 011

« wykucie drzwi wewnetrznych w pomieszczeniu 02: do pomieszczen 03 i 011

» wykucie z muru oscieznic wrét wejsciowych

» skucie zdegradowanego tynku w pomieszczeniach 011 i 02

« wykucia w $cianach zewnetrznych otworéw pod nawiewniki

« wykonanie otworu w stropodachu i suficie podwieszonym w pomieszczeniu 011

5.2.2. roboty adaptacyjne

» wyréwnanie podtoza pod posadzke w pom. 011

« wykonanie posadzki z ptytek podtogowych w pom. 011

« wykonanie oktadzin $ciennych z ptyt GK na ruszcie stalowym w pom. 011
» wykonanie w okltadzinach $cian otworéw/kratek nawiewnych i wywiewnych
e czesciowe zamurowanie otworu po drzwiach zewnetrznych w pom. 011

e montaz okna w pom. 011

* uzupetnienie tynku wewnetrznego na zamurowanym otworze

* uzupetnienie termoizolacji oraz elewacji pod oknem

e montaz drzwi wewnetrznych péttora i dwuskrzydtowych w pom 02

« montaz wrét ocieplanych w pom. 02

* impregnacja scian w miejscach wykwitéw + uzupeienie tynku wewnetrznego
< uzupetnienie oktadziny z ptyt GK wokét drzwi do pomieszczenia 011

« roboty malarskie pomieszczen 02 i 011

* roboty uzupeltniajgce i towarzyszace
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6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1. Kontrola jako $ci materiatow

1. Dostarczone na budowe materiaty powinny by$ odebrane przez Inspektora Nadzoru pod wzgle-
dem:

- zgodnosci materiatow z zalozeniami przyjetej technologii wykonania robot,

- pod wzgledem stanu technicznego i fizycznego,

2. Do kazdej partii dostarczonych elementéw i materiatdw powinno by¢ dotaczone przez producenta
zaswiadczenie o jakosci, stwierdzajgce, ze odpowiadajg one wymaganiom technicznym podanym
w odpowiednich swiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

3. Elementéw i materiatéw nie spetniajgcych tych wymagan nie nalezy wbudowywac.

6.3.Kontrola wykonania robot
Roboty beda kontrolowane w trakcie wykonywania pod katem zgodno$ci z warunkami technicz-
nymi wykonania rob6t budowlanych

7. Obmiar robo6t

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robét jest m2

8. Odbiér robot

8.1. Zgodno $¢ robot z projektem i Specyfikacj g
Roboty powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjag projektowg, sztukg budowlang, ST oraz
pisemnymi decyzjami Inspektora nadzoru.

8.2.0dbidr ko ncowy

1. Oceny technicznej robét nalezy dokona¢ w oparciu o odbiér koncowy przeprowadzony komisyj-
nie.

2. Do odbioru koncowego nalezy przediozy¢ atesty i $wiadectwa dopuszczenia na wbudowane
materialy.

9. Podstawa ptatno $ci

Rozliczenie za wykonane roboty nastgpi na podstawie kosztorysu powykonawczego.
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